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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betriffi ein Verfah- 
ren zur Temperaturuberwachung eines Motor-Steuergera- 
tes fur eine Brennkraftmaschine mit einer Temperatursen- 
sorvorrichtung, die ein Temperatursignal abgibt, wobei die 
Temperaturiiberwachung einer Diagnose unterzogen wird, 
wobei von dem Temperatursignal in einer Differenzeinheit 
ein Referenzsignal einer Referenzeinheit abgezogen wird 
und ein Differenzsignal der Differenzeinheit, zusammen mit 
einem Schwellensignal von einer Recheneinheit, einer 
Komparator-Einheit zugefuhrt wird. 
Die Erfindung betrifft weiterhin eine Vorrichtung zur Tempe- 
raturuberwachung eines Motor- Steuergerates fur eine 
Brennkraftmaschine, wobei in dem Motor-Steuergerat eine 
Temperatursensorvorrichtung vorgesehen ist, wobei fur die 
Temperaturuberwachung eine Diagnosevorrichtung vor- 
handen ist, bei der ein Temperatursignal der Temperatur- 
sensorvorrichtung und ein Referenzsignal einer Referen- 
zeinheit einer Differenzeinheit zugefuhrt sind und ein Diffe- 
renzsignal von der Differenzeinheit, zusammen mit einem 
Schwellensignal von einer Recheneinheit, einer Kompara- 
tor-Einheit zugefuhrt ist. 

Damit kann erreicht werden, dass die Funktion der Tempe- 
ratursensorvorrichtung standig uberwacht wird, so dass da- 
mit das Motor-Steuergerat sicher geschutzt ist. 
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Beschreibung 

Stand der Technik 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Tem- 
peraturuberwachung eines Motor-Steuergerates fur 
eine Brennkraftmaschine mit einer Temperatursen- 
sorvorrichtung, die ein Temperatursignal abgibt. 

[0002] Die Erfindung betrifft weiterhin eine Vorrich- 
tung zur Temperaturuberwachung eines Motor-Steu- 
ergerates fur eine Brennkraftmaschine, wobei im Mo- 
tor-Steuergerat eine Temperatursensorvorrichtung 
vorgesehen ist. 

[0003] Motor-Steuergerate werden je nach Aufbau- 
konzept oft direkt am Motor angebaut. So kann bei- 
spielsweise die Integration im Saugrohr vorgesehen 
sein. Dies fuhrt dazu, dass diese sich stark aufheizen 
konnen. Maligebend dafur ist auch die Verlustleis- 
tung des Motor-Steuergerates selbst. Diese kann bei 
Mehrfacheinspritzung und hoher Drehzahl beson- 
ders hoch sein, was insbesondere bei Einspritzanla- 
gen mit Piezo-lnjektoren kritisch sein kann. Die Inte- 
gration von Temperatursensoren zur Temperatur- 
uberwachung in dem Motor-Steuergerat gehort da- 
her inzwischen zu den primaren Schutzmafinahmen 
der Motor-Steuergerate. 

[0004] Aus der DE-OS 19860762 A1 ist ein Verfah- 
ren zum Schutz von Endstufen vor Ubertemperatur 
bekannt. Dabei wird die Temperatur wenigstens einer 
Komponente des Steuergerates ermittelt. Hierzu wird 
ein Messmittel eines Temperaturmodells ermittelt, 
das wenigstens die innere Verlustleistung der Steuer- 
gerate-Komponente berucksichtigt. Nachteilig ist 
hierbei, dass nicht die wirkliche Temperatur des Mo- 
torsteuergerates ermittelt wird und nur kritische Zu- 
stande erkannt werden konnen, die im Modell enthal- 
ten sind. 

[0005] Wird die Temperatur des Motor-Steuergera- 
tes mittels einer Temperatursensorvorrichtung uber- 
wacht, wird der korrekte Ist-Wert der Temperatur zu- 
verlassig ermittelt. Nachteilig ist bei derartigen Ober- 
wachungen, dass die einwandfreie Funktion des 
Temperatursensors selbst nicht uberwacht wird, was 
zur Folge haben kann, dass das Motor-Steuergerat 
iiberhitzt werden kann, wenn der Temperatursensor 
eine Fehlfunktion aufweist. 

[0006] Ein sicherer Schutz des Motor-Steuergera- 
tes ist nur zu gewahrleisten, wenn die Temperatur- 
sensorvorrichtung exakt arbeitet. Da diese aber im 
Laufe der Lebensdauer einem Alterungsdrift unter- 
worfen ist oder auch ganz ausfallen kann, ist es Auf- 
gabe der Erfindung, ein Verfahren bereit zu stellen, 
mit dem die Funktion der Temperatursensorvorrich- 
tung uberwacht werden kann. 



[0007] Es ist weiterhin Aufgabe der Erfindung, dazu 
eine Vorrichtung bereitzustellen. 

Vorteile der Erfindung 

[0008] Die das Verfahren betreffende Aufgabe wird 
dadurch gelost, dass die Temperaturuberwachung ei- 
nes Motor-Steuergerates mit einer Temperatursen- 
sorvorrichtung einer Diagnose unterzogen wird, wo- 
bei von dem Temperatursignal der Temperatursen- 
sorvorrichtung in einer Differenzeinheit ein Referenz- 
signal einer Referenzeinheit abgezogen wird, und ein 
Differenzsignal der Differenzeinheit, zusammen mit 
einem Schwellensignal von einer Recheneinheit, ei- 
ner Komparator-Einheit zugefiihrt wird. Damit kann 
erreicht werden, dass gegenuber dem Stand der 
Technik ein Fehler des Temperatursensors diagnosti- 
ziert werden kann, wenn die Differenz des Messwer- 
tes der Temperatursensorvorrichtung und der Refe- 
renz-Temperatur einen Schwellwert uberschreitet. 
Die Funktion der Temperatursensorvorrichtung kann 
dadurch standig uberwacht werden, so dass das Mo- 
tor-Steuergerat sicher geschutzt ist. 

[0009] Eine bevorzugte Ausfuhrungsform sieht vor, 
dass ein Ausgangssignal der Komparator-Einheit 
uber eine Funktionseinheit einem Fehlerspeicher 
und/oder einer Anzeigeeinheit und/oder einer Motor- 
steuerung uber Ausgangssignale zugefiihrt werden. 
Dadurch wird ermoglicht, dass bei Vorliegen eines 
Fehlers eine Diagnoselampe im Cockpit eingeschal- 
tet werden kann und/oder ein akustisches Warnsig- 
nal ertont. Alternativ dazu oder auch zusatzlich kann 
ein Eintrag in den Fehlerspeicher der Motorsteue- 
rung erfolgen, so dass ein Flag gesetzt wird, welches 
fur nachgeschaltete Diagnose- oder Steuerprozesse 
ausgewertet werden kann. 

[0010] Ein Notlaufbetrieb der Brennkraftmaschine 
kann auch sichergestellt werden, wenn in der Motor- 
steuerung auf eine die Verlustleistung senkende Ein- 
spritzart umgeschaltet wird. Dies kann in einfacher 
Weise derart erfolgen, dass auf eine Einfach-Einsprit- 
zung umgeschaltet wird. Mit dieser Mafcnahme kann 
die Verlustleistung der Elektronik deutlich reduziert 
werden, wodurch das Motor-Steuergerat wirksam ge- 
schutzt wird. 

[0011] Eine bevorzugte Variante des Verfahrens 
sieht vor, dass in der Recheneinheit aus mindestens 
einer, vorzugsweise mehreren Motorkenngrofcen der 
Schwellwert errechnet wird. Damit kann eine dynami- 
sche Anpassung an verschiedenen Betriebsphasen 
des Motors erfolgen. 

[0012] Als Referenzsignal kann ein Temperatursig- 
nal einer Temperatursensorvorrichtung und/oder ein 
Signal fur eine modellierte Temperatur verwendet 
werden, die in der Referenzeinheit mittels einer Mo- 
dellierungseinheit und/oder einer Kennlinien-Einheit 
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aus einem Modellierungssignal als Eingangssignal 
der Referenzeinheit errechnet wird. Hierdurch kann 
erreicht werden, dass die zweite Temperatursensor- 
vorrichtung und die erste sich gegenseitig uberwa- 
chen. Wird eine Modellierungseinheit verwendet, 
kann der Aufwand fur die zweite Temperatursensor- 
vorrichtung entfallen und die Losung ist besonders 
kostengunstig. 

[0013] Die die Vorrichtung betreffende Aufgabe wird 
gelost, indem die Vorrichtung zurTemperaturuberwa- 
chung eines Motor-Steuergerates fur eine Brenn- 
kraftmaschine in dem Motor-Steuergerat eine Tem- 
peratursensorvorrichtung aufweist, und dass fur die 
Temperaturuberwachung eine Diagnose vorrichtung 
vorhanden ist, bei der ein Temperatursignal derTem- 
peratursensorvorrichtung und ein Referenzsignal ei- 
ner Referenzeinheit einer Differenzeinheit zugefuhrt 
sind, und ein Differenzsignal von der Differenzeinheit, 
zusammen mit einem Schwellensignal von einer Re- 
cheneinheit, einer Komparator-Einheit zugefuhrt ist. 
Damit konnen Abweichungen sicher detektiert wer- 
den, die auf eine Fehlfunktion der Temperatursensor- 
vorrichtung hinweisen. 

[0014] Steht ein Ausgangssignal der Kompara- 
tor-Einheit uber eine Funktionseinheit mit einem Feh- 
lerspeicher und/oder einer Anzeigeeinheit und/oder 
einer Motorsteuerung uber Ausgangssignale in Wirk- 
verbindung, so konnen Eintrage in einen Fehlerspei- 
cher erfolgen, die in nachgeschalteten Diagnose- 
oder Steuerprozessen ausgewertet werden konnen. 
Parallel Oder alternativ konnen auch optische 
und/oder akustische Warnsignale im Cockpit ausge- 
lost werden, oder in der Motorsteuerung ein Notlauf- 
betriebausgeldst werden, der den Temperatureintrag 
in das Motor-Steuergerat reduziert. 

[0015] Weist die Recheneinheit als Eingangssigna- 
le mindestens eine, vorzugsweise mehrere Motor- 
kenngrolien auf, konnen komplexe Auswertungen 
der Betriebsphasen der Verbrennungskraftmaschine 
erfolgen. 

[0016] In einer bevorzugten Ausfuhrungsvariante ist 
die Referenzeinheit als Temperatursensorvorrichtung 
ausgefuhrt, der beispielsweise als ReferenzgrdRe die 
Wassertemperatur des Kuhlwassers der Brennkraft- 
maschine misst. 

[0017] Besitzt die Referenzeinheit eine Modellie- 
rungseinheit und/oder eine Kennlinien-Einheit, wobei 
die Referenzeinheit mindestens ein Modellierungssi- 
gnal als Eingangssignal aufweist, kann eine zweite 
Temperatursensorvorrichtung entfallen und die Lo- 
sung wird besonders kostengunstig. 

[0018] Die Diagnosevorrichtung kann sowohl als 
Software und/oder als Hardware ausgebildet sein, 
wobei eine als Programm hinterlegte Diagnosevor- 



richtung besonders einfach als Diagnose-Unterpro- 
gramm in dergesamten Motorsteuerungssoftware in- 
tegriert werden kann. 

Zeichnung 

[0019] Die Erfindung wird im folgenden anhand ei- 
nes in den Figuren dargestellten Ausfuhrungsbei- 
spiels naher erlautert. Es zeigen: 

[0020] Fia. 1 eine schematische Darstellung einer 
Diagnosevorrichtung; 

[0021] Fia. 2 eine schematische Darstellung einer 
Referenzeinheit. 

[0022] Fig. 3 eine schematische Darstellung eines 
Flussdiagramms 

Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele 

[0023] Fig. 1 zeigt eine Vorrichtung 1 zur Tempera- 
turuberwachung fur ein Motor-Steuergerat 10 fur eine 
Brennkraftmaschine. Im dargestellten Ausfuhrungs- 
beispiel ist im Motor-Steuergerat 10 eine Temperatur- 
sensorvorrichtung 11 vorgesehen. Dabei wird ein 
Temperatursignal 11.1 der Temperatursensorvorrich- 
tung 11 und ein Referenzsignal 30.1 einer Referen- 
zeinheit 30 einer Differenzeinheit 20 zugefuhrt. Ein 
Differenzsignal 20.1 von der Differenzeinheit 20 wird, 
zusammen mit einem Schwellensignal 90.1 von einer 
Recheneinheit 90, einer Komparator-Einheit 40 zu- 
gefuhrt. Hierbei kann auch vorgesehen sein, dass zu- 
nachst der Betrag des Differenzsignals 20.1 gebildet 
wird. Ein Ausgangssignal 40.1 der Komparator-Ein- 
heit 40 steht uber eine Funktionseinheit 50 mit einem 
Fehlerspeicher 60, einer Anzeigeeinheit 70 und einer 
Motorsteuerung 80 uber Ausgangssignale 50.1, 50.2, 
50.3 in Wirkverbindung. Im gezeigten Ausfuhrungs- 
beispiel weist die Recheneinheit 90 als Eingangssig- 
nale mindestens eine, vorzugsweise mehrere Motor- 
kenngrofien 100 auf. 

[0024] In einer bevorzugten Ausfuhrungsvariante ist 
die Referenzeinheit 30 als Temperatursensorvorrich- 
tung ausgefuhrt, der beispielsweise als Referenzgro- 
(le die Wassertemperatur des Kuhlwassers der 
Brennkraftmaschine misst. 

[0025] Zur Diagnose der Funktion der Temperatur- 
uberwachung fur das Motor-Steuergerat 10 wird von 
dem Temperatursignal 11.1 der Temperatursensor- 
vorrichtung 11 in der Differenzeinheit 20 das Refe- 
renzsignal 30.1 der Referenzeinheit 30 abgezogen. 
Das Differenzsignal 20.1 der Differenzeinheit 20 wird 
zusammen mit dem Schwellensignal 90.1 von der 
Recheneinheit 90 in der Komparator-Einheit 40 ver- 
glichen. Ist das Differenzsignal 20.1 oderdessen Be- 
trag grolier als das Schwellensignal 90.1, so ist da- 
von auszugehen, dass ein Fehler der Temperatur- 
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sensorvorrichtung 11 vorliegt. Ein entsprechendes 
Ausgangssignal 40.1 der Komparator-Einheit 40 wird 
dann uber die Funktionseinheit 50 einem Fehlerspei- 
cher 60 und/oder einer Anzeigeeinheit 70 und/oder 
einer Motorsteuerung 80 uber Ausgangssignale 50.1, 
50.2, 50.3 zugefuhrt. Dadurch wird ermoglicht, dass 
bei Vorliegen eines Fehlers der Temperatursensor- 
vorrichtung 11 in der Anzeigeeinheit 70 eine Diagno- 
selampe im Cockpit eingeschaltet wird und/oder ein 
akustisches Warnsignal ertont. 

[0026] Alternativ dazu Oder auch zusatzlich kann ein 
Eintrag in den Fehlerspeicher 60 der Motorsteuerung 
erfolgen, so dass ein Flag gesetzt wird, welches fur 
nachgeschaltete Diagnose- oder Steuerprozesse 
ausgewertet werden kann. 

[0027] Ein Notlaufbetrieb der Brennkraftmaschine 
kann auch sichergestellt werden, wenn durch das 
Ausgangssignal 50.3 der Funktionseinheit 50 in der 
Motorsteuerung 80 auf Einfach-Einspritzung umge- 
schaltet wird, wodurch die Verlustleistung der Motor- 
steuerung 80 reduziert wird. 

[0028] Die Funktionseinheit 50 hat dabei die Aufga- 
be, die zuvor beschriebenen Einheiten anzusteuern, 
wobei, je nach Uberwachungskonzept, sowohl alle 
Einheiten parallel, einzeln oder, abhangig von der 
Hohe der Abweichung oder abhangig von der Zeit- 
dauer der detektierten Abweichung, nacheinander 
angesteuert werden konnen. 

[0029] In einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist 
das Schwellensignal 90.1 nicht konstant, sondern 
wird in der Recheneinheit 90 aus mindestens einer, 
vorzugsweise mehreren Motorkenngrofien 100 er- 
rechnet. Das Schwellensignal 90.1 kann dabei dyna- 
misch, abhangig von verschiedenen Betriebsphasen, 
wie Kaltstart oder Heiftstart, sowie von Bedingungen 
fur die Mehrfach-Einspritzung angepasst werden. Ist 
das Differenzsignal 20.1 grolier als das fur den aktu- 
ellen Grenzwert gultige Schwellensignal 90.1 , ist von 
einer Fehlfunktion auszugehen. 

[0030] Fig. 2 zeigt die Referenzeinheit 30 ein in ei- 
ner Ausfuhrungsvariante. Diese besteht aus einer 
Modellierungseinheit 31 und/oder einer Kennlini- 
en-Einheit 32, wobei die Referenzeinheit 30 mindes- 
tens ein Modellierungssignal 110 als Eingangssignal 
aufweist. Das Referenzsignal 30.1 ist in diesem Fall 
nicht ein Temperatursignal einer Temperatursensor- 
vorrichtung, sondern ein Signal fur eine modellierte 
Temperatur, die in der Referenzeinheit 30 mittels der 
Modellierungseinheit 31 und/oder der 'Kenntini- 
en-Einheit 32 aus dem Modellierungssignal 110 als 
Eingangssignal der Referenzeinheit 30 errechnet 
wird. 

[0031] Das Modellierungssignal 110 kann beispiels- 
weise ein Zeittakt sein, mit dem mittels der Kennlini- 



en-Einheit 32 eine modellierte Referenztemperatur 
als Referenzsignal 30.1 errechnet wird. Alternativ 
kann auch aus den Motorkenngrofien 100, die inner- 
halb der Motorsteuerung 80 zur Verfugung stehen, 
mit der Modellierungseinheit 31 ein Referenzsignal 
30.1 errechnet werden, welches vom Betriebszu- 
stand (z.B. Kaltstart, Heifcstart) abhangig ist. 

[0032] Die Vorrichtung 1 kann sowohl als Software 
und/oder als Hardware ausgebildet sein. Eine als 
Programm hinterlegte Vorrichtung 1 ist insbesondere 
in den heutigen p-Prozessor gesteuerten Motorsteu- 
erungen einfach als Diagnose-Unterprogramm in der 
gesamten Motorsteuerungssoftware zu integrieren. 

[0033] Flo. 3 zeigt in schematischer Darstellung ein 
Flussdiagramm, wie es beispielsweise als Diagno- 
se-Unterprogramm ausgefuhrt sein kann. Zur Diag- 
nose der Funktion der Temperaturuberwachung fur 
das Motor-Steuergerat 10 wird im ersten Schritt die 
Differenz zwischen der erfassten Temperatur des 
Motor-Steuergerates 10 „T_SG M und dem Referenz- 
signal 30.1 der Referenzeinheit 30 „T_Ref gebildet. 
Die Differenz wird anschlieliend mit dem Schwellen- 
signal 91.1 M SCHWELLE M verglichen. Ist die Differenz 
, „T_SG" - J_Ref > „SCHWELLE", so ist von einem 
Fehler auszugehen. Es kann vorgesehen sein, von 
der Differenz den Betrag zu bilden und diesen mit 
dem Schwellensignal 91.1 zu vergleichen. 

[0034] Im anschliefienden Schritt erfolgt innerhalb 
der Funktionseinheit 50 ein Eintrag in den Fehlerspei- 
cher 60 und/oder in die Anzeigeeinheit 70 und/oder 
es wird in die Motorsteuerung 80 eingegriffen. Ist die 
Bedingungen nicht erfiillt, wird das Hauptprogramm 
fortgesetzt. 

[0035] Mit der erfindungsgemafcen Ausgestaltung 
der Diagnosevorrichtung und dem Diagnoseverfah- 
ren kann erreicht werden, dass die Funktion der Tem- 
peratursensorvorrichtung 11 standig uberwacht wird, 
so dass damit das Motor-Steuergerat 10 sicher ge- 
schutzt ist. 

Patentanspruche 

1. Verfahren zur Temperaturuberwachung eines 
Motor-Steuergerates (10) fur eine Brennkraftmaschi- 
ne mit einer Temperatursensorvorrichtung (11), der 
ein Temperatursignal (11.1) abgibt, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Temperaturuberwachung ei- 
ner Diagnose unterzogen wird, wobei von dem Tem- 
peratursignal (11.1) in einer Differenzeinheit (20) ein 
Referenzsignal (30.1) einer Referenzeinheit (30) ab- 
gezogen wird, und ein Differenzsignal (20.1) der Dif- 
ferenzeinheit (20), zusammen mit einem Schwellen- 
signal (90.1), von einer Recheneinheit (90), einer 
Komparator-Einheit (40) zugefuhrt wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
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zeichnet, dass ein Ausgangssignal (40.1) der Kom- 
parator-Einheit (40) uber eine Funktionseinheit (50) 
einem Fehlerspeicher (60) und/oder einer Anzeige- 
einheit (70) und/oder einer Motorsteuerung (80) uber 
Ausgangssignale (50.1, 50.2, 50.3) zugefuhrt wer- 
den. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass in der Motorsteuerung (80) auf 
eine die Verlustleistung senkende Einspritzart umge- 
schaltet wird. 

4. Verfahren nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass in der Motorsteuerung (80) auf eine 
Einfach-Einspritzung umgeschaltet wird. 

5. Verfahren nach mindestens einem der Anspru- 
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Schwellwertsignal (90.1) in der Recheneinheit (90) 
aus mindestens einer, vorzugsweise mehreren Mo- 
torkenngrofien (100) errech net wird. 

6. Verfahren nach mindestens einem der Anspru- 
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass als Refe- 
renzsignal (30.1) ein Temperatursignal einer Tempe- 
ratursensorvorrichtung und/oder ein Signal fur eine 
modellierte Temperatur verwendet werden, die in der 
Referenzeinheit (30) mittels einer Modellierungsein- 
heit (31) und/oder einer Kenniinien-Einheit (32) aus 
einem Modellierungssignal (110) als Eingangssignal 
der Referenzeinheit (30) errechnet wird. 

7. Vorrichtung (1) zur Temperaturuberwachung 
eines Motor-Steuergerates (10) fur eine Brennkraft- 
maschine, wobei in dem Motor-Steuergerat (10) eine 
Temperatursensorvorrichtung (11) vorgesehen ist, 
dadurch gekennzeichnet, dass fur die Temperatur- 
uberwachung eine Diagnosevorrichtung vorhanden 
ist, bei der ein Temperatursignal (11.1) der Tempera- 
tursensorvorrichtung (11) und ein Referenzsignal 
(30.1) einer Referenzeinheit (30) einer Differenzein- 
heit (20) zugefuhrt sind, und ein Differenzsignal 
(20.1) von der Differenzeinheit (20), zusammen mit 
einem Schwellensignal (90.1) von einer Rechenein- 
heit (90), einer Komparator-Einheit (40) zugefuhrt ist. 

8. Vorrichtung (1) nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass ein Ausgangssignal (40.1) der 
Komparator-Einheit (40) uber eine Funktionseinheit 
(50) mit einem Fehlerspeicher (60) und/oder einer 
Anzeigeeinheit (70) und/oder einer Motorsteuerung 
(80) uber Ausgangssignale (50.1, 50.2, 50.3) in Wirk- 
verbindung steht. 

9. Vorrichtung (1) nach Anspruch 7 oder 8, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Recheneinheit (90) 
als Eingangssignale mindestens eine, vorzugsweise 
mehrere Motorkenngrofien (100) aufweist. 

10. Vorrichtung (1) nach mindestens einem der 



Anspruche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Referenzeinheit (30) eine Temperatursensorvorrich- 
tung ist. 

11. Vorrichtung (1) nach mindestens einem der 
Anspruche 7 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Referenzeinheit (30) eine Modellierungseinheit 
(31) und/oder eine Kenniinien-Einheit (32) aufweist, 
wobei die Referenzeinheit (30) mindestens ein Mo- 
dellierungssignal (110) als Eingangssignal aufweist. 

12. Vorrichtung (1) nach mindestens einem der 
Anspruche 7 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Diagnosevorrichtung (1) als Software und/oder 
als Hardware ausgebildet ist. 

Es folgen 2 Blatt Zeichnungen 
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ABSTRACTED-PUB-NO: DE1004048078A 
BASIC-ABSTRACT: 

NOVELTY - The method involves emitting a temperature signal (11.1) using a 
temperature sensor device (11). A reference signal (30.1) of a reference unit 
(30) is detected in a difference unit (20) from the temperature signal. An 
arithmetic and logic unit (90) supplies a difference signal of the difference 
unit together with a threshold signal to a comparator unit, where the threshold 
signal is calculated for engine characteristics. 

DETAILED DESCRIPTION - An INDEPENDENT CLAIM is also included for a device for 

monitoring a temperature of a motor-control unit for an internal combustion 

engine. 

USE - Used for monitoring a temperature of a motor-control unit for an internal 
combustion engine. 

ADVANTAGE - The arithmetic and logic unit supplies the difference signal of the 
difference unit together with the threshold signal to the comparator unit, thus 
effectively detecting an error of the temperature sensor when the difference of 
the measured value of the sensor and the reference temperature exceeds the 
threshold signal, and hence protecting the moto r-control unit of the internal 
combustion engine . The method simply and easily monitors the temperature of 
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the motor-control unit of the internal combustion engine without any additional 
temperature sensors. 

DESCRIPTION OF DRAWING(S) - The drawing shows a schematic representation of a 
Motor-control unit temperature monitoring device. 

Temperature sensor device 1 1 

Temperature signal 11.1 

Difference unit 20 

Reference unit 30 

Reference signal 30.1 

Arithmetic and logic unit 90 
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